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Bestimmungsgemdfle Verwendung

Festo P.BE-CPX-CEC-DE de 1004a

Der in dieser Beschreibung dokumentierte CoDeSys-
Controller Typ CPX-CEC/CPX-CEC-... ist ausschlieBlich fiir den
Einsatz in CPX-Terminals von Festo zum Einbau in eine Ma-
schine oder eine automatisierungstechnische Anlage be-
stimmt.

In Verbindung mit einem CPX-Terminal dient der CPX-CEC/
CPX-CEC-... zur

— Steuerung von pneumatischen und elektrischen
Antrieben (Ventile, Ausgangsmodule und Motorcontroller
tiber CANopen)

— Abfrage von elektrischen Sensorsignalen durch die
Eingangsmodule

— Kommunikation tiber Ethernet.

Das CPX-Terminal mit dem CPX-CEC/CPX-CEC-... ist nur folgen-
dermafien zu benutzen:

— bestimmungsgemaf im Industriebereich

— im Originalzustand ohne eigenmdchtige Veranderungen.
Zugelassen sind die in der produktbegleitenden Doku-
mentation beschriebenen Umbauten oder Veranderungen

— intechnisch einwandfreien Zustand

— nurin Verbindung mit freigegeben Komponenten
(z. B. Ventilen, Antriebs-/Messsystem-Kombinationen).

Die angegebenen Grenzwerte fiir Driicke, Temperaturen,
elektrische Daten, Momente usw. sind einzuhalten.

Beachten Sie die Vorschriften der Berufsgenossenschaften,
des Techn. Uberwachungsvereins, die VDE Bestimmungen
oder entsprechende nationale Bestimmungen.
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Sicherheitshinweise

A

Vi

Schutz gegen gefdhrliche Bewegungen

Warnung

Hohe Beschleunigungskréfte der angeschlossenen Aktorik!
Ungewollte Bewegungen kdnnen Kollisionen mit schweren
Verletzungen verursachen.

Gefdhrliche Bewegungen durch fehlerhafte Ansteuerung
von angeschlossenen Aktuatoren, z. B. durch:

unsaubere oder fehlerhafte Verdrahtung/Verkabelung,
Fehler bei der Bedienung der Komponenten,

Fehler in den Messwert- und Signalgebern,

Defekte oder nicht EMV-gerechte Komponenten,
Fehler im tibergeordneten Steuerungssystem,

Programmierfehler bei Anwenderprogrammen und
Projekten.

Abgeschaltete Druckluft oder Lastspannung sind keine
geeigneten Verriegelungen. Hier kann es im Stérungsfall
zum unbeabsichtigten Verfahren des Antriebs kommen.

Bringen Sie das System vor Montage-, Installations- und
Wartungsarbeiten in einen sicheren Zustand (z. B. in dem
Sie den Antrieb in eine sichere Position bringen und den
Regler deaktivieren).

Arbeiten Sie im Maschinenbereich nur bei abgeschalteter
und verriegelter Druckluft- und Spannungsversorgung.
Stellen Sie sicher, dass keine Personen in den Ein-
flussbereich der Antriebe sowie anderer angeschlosse-
ner Aktoren gelangen.

Schalten Sie die Druckluft und die Lastspannung erst

ein, wenn das System fachgerecht installiert und para-
metriert ist.

Festo P.BE-CPX-CEC-DE de 1004a
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* Vom Antriebsregelgerat angesteuerte Haltebremsen

sind alleine nicht fiir den Personenschutz geeignet!
Sichern Sie vertikale Achsen gegen Herabfallen oder
Absinken nach Abschalten der Druckluft und Lastspan-
nung zusatzlich, wie durch:

—mechanische Verriegelung der vertikalen Achse,

— externe Brems-/ Fang-/ Klemmeinrichtung oder
—ausreichenden Gewichtsausgleich der Achse.

Beim Einsatz in sicherheitsrelevanten Applikationen sind
zusatzliche Manahmen notwendig, in Europa z. B. die
Beachtung der unter der EG-Maschinenrichtlinie geliste-
ten Normen. Ohne zusétzliche Manahmen entspre-
chend gesetzlich vorgegebener Mindestanforderungen
ist das Produkt nicht als sicherheitsrelevantes Teil von
Steuerungen geeignet.

Schutz vor unter Druck stehenden Leitungen

Vorsicht
Verletzungsgefahr durch unsachgeméfie Handhabung von
unter Druck stehenden Leitungen!

Ungewollte Bewegungen der angeschlossenen Aktorik und
unkontrollierbare Bewegungen losgeldster Schlauchleitun-
gen konnen Personen- oder Sachschaden verursachen.

Unter Druck stehende Leitungen nicht trennen, 6ffnen
oder kappen.

Bevor Leitungen demontiert werden, miissen diese
entliiftet werden (Druckluft ablassen).

Geeignete Schutzausstattungen (zum Beispiel
Schutzbrillen, Sicherheitsschuhe, etc.) benutzen.

Vil
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Zielgruppe
Diese Beschreibung wendet sich ausschliefilich an ausgebil-
dete Fachleute der Steuerungs- und Automatisierungstech-
nik, die Erfahrung mit der Installation, Inbetriebnahme,
Programmierung und Diagnose von Positioniersystemen
besitzen.

Service

Bitte wenden Sie sich bei technischen Problemen an lhren
lokalen Festo Service.
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Wichtige Benutzerhinweise

A
A

A
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Gefahrenkategorien

Diese Beschreibung enthélt Hinweise auf mogliche Gefahren,
die bei unsachgemafiem Einsatz des Produkts auftreten
kdnnen. Diese Hinweise sind mit einem Signalwort (Warnung,
Vorsicht, usw.) gekennzeichnet, schattiert gedruckt und
zusdatzlich durch ein Piktogramm gekennzeichnet.

Folgende Gefahrenhinweise werden unterschieden:

Warnung
... bedeutet, dass bei Missachten schwerer Personen- oder
Sachschaden entstehen kann.

Vorsicht
... bedeutet, dass bei Missachten Personen- oder
Sachschaden entstehen kann.

Hinweis
... bedeutet, dass bei Missachten Sachschaden entstehen
kann.

Zusatzlich kennzeichnet das folgende Piktogramm
Textstellen, die Tatigkeiten mit elektrostatisch gefahrdeten
Bauelementen beschreiben:

Elektrostatisch gefdhrdete Bauelemente: Unsachgemafie
Handhabung kann zu Beschddigungen von Bauelementen
fiihren.
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Kennzeichnung spezieller Informationen

Folgende Piktogramme kennzeichnen Textstellen, die
spezielle Informationen enthalten.

Piktogramme

Information:
Empfehlungen, Tipps und Verweise auf andere Informations-
quellen.

Zubehor:
Angaben (iber notwendiges oder sinnvolles Zubehor zum
Festo Produkt.

Umwelt:
Informationen zum umweltschonenden Einsatz von Festo
Produkten.

Textkennzeichnungen

e Der Auflistungspunkt kennzeichnet Tatigkeiten, die in
beliebiger Reihenfolge durchgefiihrt werden kénnen.

1. Ziffern kennzeichnen Tatigkeiten, die in der angegebenen
Reihenfolge durchzufiihren sind.

— Spiegelstriche kennzeichnen allgemeine Aufzdhlungen.

Eckige Klammern kennzeichnen Meniieintrage.
Beispiel: [Modulkonfiguration scannen].

Spitze Klammern kennzeichnen Platzhalter fiir Benennungen/
Bezeichnungen. Beispiel: “Status von <lhre Verbindung»”.

Anfiihrungszeichen kennzeichnen Namen von Fenstern,
Dialogen und Schaltflachen. Beispiel:
“Steuerungskonfiguration”.

Festo P.BE-CPX-CEC-DE de 1004a
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Hinweise zur vorliegenden Beschreibung

Diese Beschreibung bezieht sich auf folgende Firmware- bzw.
Softwareversion:

— CoDeSys Controller CPX-CEC-C1 ab REV 01
— CoDeSys Controller CPX-CEC und CPX-CEC-M1 ab REV 05

— Programmierumgebung CoDeSys provided by Festo ab
Version 2.3

Diese Beschreibung enthalt Informationen zur Funktion,
Montage, Installation und Inbetriebnahme des CoDeSys
Controllers.

Weitere Informationen zu dem Gerat finden Sie in den
folgenden Dokumentationen:

CPX-CEC-...

Art Titel Beschreibung

Kurz- “CoDeSys-Controller” Anschluss- und Anzeigeelemente, Montage,

beschreibung | Typ P.BE-K-CPX-CEC Installation und technische Daten

Online-Hilfe Online.Hilfezum Konfiguration, Inbetriebnahme, Betrieb und
CoDeSys-Controller Fehlerdiagnose

Tab.0/1: Weitere Dokumentation zum Gerét

Festo P.BE-CPX-CEC-DE de 1004a

Allgemeine, grundlegende Informationen tiber die Funktions-
weise, Montage, Installation und Inbetriebnahme von CPX-
Terminals finden Sie in der CPX-Systembeschreibung Typ
P.BE-CPX-SYS-...

Beachten Sie dabei auch die Anwenderdokumentation der
verwendeten Komponenten im CPX-Terminal.

Xl
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Folgende produktspezifischen Begriffe und Abkiirzungen
werden in dieser Beschreibung verwendet:

Begriff/Abkiirzung Bedeutung

0-Signal Am Eingang liegen 0V an, oder der Ausgang liefert 0 V

1-Signal Am Eingang liegen 24V an, oder Ausgang Liefert 24 V

0x01 (AOp) Hexadezimale Zahlen sind durch ein vorangestelltes “0x” oder durch
ein tiefgestelltes “h” gekennzeichnet.

CANopen Auf CAN basierendes Feldbusprotokoll, das als europdische Norm stan-

dardisiert ist.

CoDeSys provided by Festo
(= CoDeSys pbF)

CoDeSys = Controller Development System.

CoDeSys provided by Festo erméglicht die Konfiguration, Inbetrieb-
nahme und Programmierung verschiedener Komponenten und Geréte
von Festo. In dieser Dokumentation kurz “CoDeSys pbF”genannt.

CPX-Terminal Komplettes System bestehend aus CPX-Modulen mit oder ohne
Pneumatik
CPX-Module Sammelbegriff fiir die verschiedenen Module, die sich in ein

CPX-Terminalintegrieren lassen.

DHCP (Dynamic Host
Configuration Protocol)

Dynamisches Protokoll zur automatischen Zuteilung von IP-Adressen

DIL-Schalter Dual-In-Line-Schalter bestehen meist aus mehreren
Schalterelementen, mit denen sich Einstellungen vornehmen lassen.

EA-Module Sammelbegriff flir CPX-Module, die digitale Ein- und Ausgange zur
Verfligung stellen.

EAs Digitale Ein- und Ausgénge

EasylP Protokoll zum schnellen Austausch von Operanden zwischen Festo-
Steuerungen

EDS-Datei Elektronisches Datenblatt (Electronic Data Sheet), das die Funktionali-
tdt und Eigenschaften eines CANopen-Gerdtes in standardisierter Form
beschreibt (z.B. Anzahl der E/As, Anzahl der Diagnosebytes, usw.).

Ethernet Physikalisches Protokoll und Netzwerk zur Verbindungverschiedener
Gerate

Xl Festo P.BE-CPX-CEC-DE de 1004a
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Begriff/Abkiirzung

Bedeutung

Feldbusknoten

Stellen die Verbindung zu bestimmten Feldbussen her. Leiten Steuer-
signale an die angeschlossenen Module weiter und tiberwachen deren
Funktionsfahigkeit.

FHPP (Festo Handling and
Positinoning Profile)

Einheitliches Feldbus-Datenprofil fiir Positionssteuerungen von Festo

FTP (File Transfer Protocol)

Protokoll zur Dateiiibertragung iiber TCP/IP

Handheld Typ CPX-MMI

Handbediengerét zur Inbetriebnahme und fiir Servicezwecke

HTTP (Hyper Text Transfer
Protocol)

Protokoll zur Dateniibertragung iiber TCP/IP

IP (Internet Protocol)

Protokoll zur Adressierung und Zustellung von Daten

MAC-Adresse (Media
Access Control-Adresse)

Fest vergebene Adresse fiir Ethernet-Gerat

Modbus/TCP Kommunikations-Standard iiber TCP/IP in der Automatisierungstechnik

Node-ID Dient zur eindeutigen Identifizierung eines Busteilnehmers am Feldbus
CANopen

Nutzdaten Telegrammdaten ohne Protokollrahmen-Daten. Die Lange der
Nutzdaten wird bei der Konfiguration des Feldbusteilnehmers
festgelegt.

OLE Object Linking and Embedding

Login/Logout Programmiersystem ist eingeloggt/ausgeloggt

OPC OLE for Process Control; Standardisierte Software-Schnittstelle, die

den Zugriff auf Prozessdaten erméglicht

Pneumatik-Interface

Schnittstelle zwischen der modularen elektrischen Peripherie und der
Pneumatik

SoftMotion

Motion-Funktionalitdtintegriert in das CoDeSys pbF Programmier- und
Laufzeitsystem. Folgende Modelle der Bewegungssteuerung werden
als Baukasten angeboten:

— Ein-/Mehrachs-Verfahrbewegungen mit PLCopen Motion Bausteinen
— 2,5-D CNC-Steuerung

SPS/IPC

Speicherprogrammierbare Steuerung/Industrie PC

TFTP (Trivial File Transfer
Protocol)

Protokoll zur Dateiiibertragung iiber TCP/IP

Festo P.BE-CPX-CEC-DE de 1004a
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Begriff/Abkiirzung Bedeutung

TSP In einem Target Support Package sind alle Konfigurations- und Erweite-
(Target Support Package) | rungsdateien zusammengefasst, die benédtigt werden, um eine be-
stimmte Steuerung (Zielsystem, englisch Target) fiir die Programmie-
rumgebung CoDeSys provided by Festo nutzbar zu machen.

TCP (Transmission Control | Protokoll fiir Datentransport und Sicherung

Protocol)

TCP/IP Kombination der Protokolle TCP und IP, das meistverbreitete Protokoll
bei der Kommunikation tiber Ethernet

UDP (User Datagram Ein minimales, verbindungsloses Netzwerkprotokoll, das im Vergleich

Protocol) zu TCP einen geringeren Protokoll-Overhead aufweist. Das hat den
Vorteil einer schnelleren Dateniibertragung. Aufgrund der fehlenden
Riickmeldung muss die korrekte Ubermittlung aber z. B. durch ein
Anwenderprogramm sichergestellt werden.

WWWwW World Wide Web

Tab. 0/2: Produktspezifische Begriffe und Abkiirzungen
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1. Systemiibersicht

1.1 Der CoDeSys-Controller CPX-CEC/CPX-CEC-...

Es existieren folgende Varianten:

Variante Merkmale

CPX-CEC-C1 CoDeSys-Controller mit CANopen-Schnitt-
stelle

CPX-CEC-M1 CoDeSys-Controller mit CANopen-Schnitt-
stelle und Funktionsbibliothek fiir SoftMotion

CPX-CEC CoDeSys-Controller mit RS232-Schnittstelle

Tab. 1/1: Varianten des CoDeSys-Controllers

Alle Varianten bieten...

— Programmierung mit CoDeSys provided by Festo nach
IEC 61131-3

—  Programmierung und Kommunikation tber Ethernet

— Prozessvisualisierung innerhalb CoDeSys provided by
Festo, mit einem Bediengerdt Typ FED oder mit der
Software VipWin {iber Ethernet

— Weitere Prozessvisualisierungssysteme kénnen {iber den
mitgelieferten OPC Server angebunden werden, sofern
diese liber einen OPC Client verfiigen.

— Der CoDeSys-Controller steuert ein CPX-Terminal in der
Betriebsart Stand Alone oder Remote Controller.

— Kommunikation tiber Feldbus in Verbindung mit der Ver-
wendung des jeweiligen Feldbusknotens im CPX-Terminal

— Steuerungskonfiguration von CoDeSys provided by Festo
zur Inbetriebnahme, Programmierung und Diagnose des
Systems

— Anschluss eines Handheld Typ CPX-MMI zur Anzeige von
Status- und Diagnoseinformationen und zur schnellen
Inbetriebnahme der CPX-Module im CPX-Terminal.

Festo P.BE-CPX-CEC-DE de 1004a 1-3
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CPX-CEC-C1 bietet...

— eine CANopen-Schnittstelle, an die bis zu 31 CANopen-
Slaves angeschlossen werden kdnnen

CPX-CEC-M1 bietet...

— das CoDeSys Softwarepaket SoftMotion fiir koordinierte
Mehrachsbewegungen.

— alternativ kann CPX-CEC-M1 auch als CANopen Master
betrieben werden. Die SoftMotion Funktionen stehen
dann nicht zur Verfiigung.

CPX-CEC bietet...

— eine RS232-Schnittstelle (Sub-D, 9 polig) zum Anschluss
eines Bediengerats Typ FED oder zum Betrieb von Fremd-
gerdten. Bei Fremdgerdten muss die Datenkommunika-
tion vom Anwender programmiert werden.

1-4 Festo P.BE-CPX-CEC-DE de 1004a
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1.2 Unterstiitzte Motorcontroller

Festo P.BE-CPX-CEC-DE de 1004a

Die CoDeSys-Controller CPX-CEC-C1 /-M1 als CANopen Ma-
ster unterstiitzen alle Motorcontroller von Festo.

CPX-CEC-M1 mit SoftMotion Funktionen unterstiitzt folgende

Motorcontroller:

Motorcontroller | Erforderliche Firmware! ab Version...

CMMP-AS 3.5.1501.2.1

CMMS-AS 1.3.0.1.11

CMMS-ST 1.3.0.1.7
(die Versionen 1.3.0.1.10 und 1.3.0.1.12
werden nicht unterstiitzt)

SFC-LAC 1.0.5

SFC-LACI 1.0

CMMD 1.4

1) siehe Typenschild oder FCT-Plugin des Motorcontrollers

Tab. 1/2: Unterstiitzte Motorcontroller bei CPX-CEC-M1
(Stand: Juni 2010)

CPX-CEC-C1/-M1 unterstiitzen bis zu 31 Achsen. Wir
empfehlen, den CPX-CEC-M1 mit maximal acht Achsen zu

betreiben.

1-5




1. Systemiibersicht

1.3 Die Betriebsarten der CoDeSys-Controller

Je nach Anforderung konnen die CoDeSys-Controller in unter-
schiedlichen Betriebsarten betrieben werden:

— Stand Alone
— Remote Controller Ethernet
— Remote Controller Feldbus (Feldbusknoten erforderlich)

Die einzelnen Betriebsarten werden im Folgenden kurz

vorgestellt:
Betriebsart Stand Alone
@@ @@
LTT] 8
g o
O ® o
ol mmEc) ® o —t— °

CPX-CEC/CPX-CEC-...

CPX-Terminal gesteuert durch CPX-CEC/CPX-CEC-...

Bild 1/1: Betriebsart Stand Alone
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Festo P.BE-CPX-CEC-DE de 1004a

Betriebsart Remote Controller Ethernet

@°
o i S
) o

S =+ >
@ ® @ B o B @
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® o h o o b @ Q]
°| eTeemee el | I —— T

CPX-CEC/CPX-CEC-... zur Kommunikation an ein
Ethernet- Netzwerk angeschlossen

CPX-Terminal gesteuert durch CPX-CEC/CPX-CEC-...

Bild 1/2: Betriebsart Remote Controller Ethernet
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Betriebsart Remote Controller Feldbus

)
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= |

CPX-CEC/CPX-CEC-... zur Kommunikation tiber den
Feldbusknoten an den Feldbus angeschlossen.

®e1e ® I bd ||| bd

ol0)o

CPX-Feldbusknoten, hier: CPX-FB13
CPX-Terminal gesteuert durch CPX-CEC/CPX-CEC-...

Bild 1/3: Betriebsart Remote Controller Feldbus
(Feldbusknoten erforderlich)
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1. Systemiibersicht

1.4 Die Programmierumgebung CoDeSys provided by Festo

Festo P.BE-CPX-CEC-DE de 1004a

Verwenden Sie CoDeSys provided by Festo, um den CoDeSys-
Controller in Betrieb zu nehmen und zu programmieren.
CoDeSys provided by Festo bietet eine komfortable Benutzer-
oberflache mit folgenden Funktionen:

— Konfiguration und Parametrierung des CPX-CEC/
CPX-CEC-... mit der Steuerungskonfiguration

— Programmierung nach IEC 61131-3
— Integrierte Bausteinbibliotheken

— Bibliotheksverwalter zur Einbindung weiterer
Bibliotheken

— Simulationsmodus, ermoglicht das Testen von Projekten
auf dem PC ohne SPS

— Visualisierung mit dem integrierten Visualisierungs-Editor

— Dokumentation mit der integrierten Projekt-
dokumentation

— Debugging-Funktionen: Programmablauf testen,
Variablen beobachten und dndern, Fehlersuche

— CPX-CEC-M1: SoftMotion Programmiereditoren sind
integriert

Um eine Steuerung (Zielsystem) unter CoDeSys provided by
Festo nutzen zu kdnnen, ist ein sogenanntes Target Support
Package fiir das entsprechende Zielsystem erforderlich.
Dieses ermoglicht den Zugriff auf die Systemfunktionen des
Zielsystems und enthalt entsprechende Informationen in
Form einer Online-Hilfe. Das Target Support Package macht
CoDeSys-Funktionen fiir das jeweilige Gerdt nutzbar oder
schrankt sie ggf. ein.

Mit dem Target Support Package kann CoDeSys alle diese
Eigenschaften und Funktionen dieser Gerdte unterstiitzen.
In CoDeSys provided by Festo sind daher viele Funktionen
enthalten, die nur auf bestimmten Geraten verfiigbar sind.
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1-10

CoDeSys provided by Festo wird mit dem Target Support
Package fiir den CoDeSys-Controller ausgeliefert. Dariiber
hinaus enthdlt es Zusatzfunktionen, die speziell auf den
CoDeSys-Controller abgestimmt sind.

Informationen dariiber, welche Funktionen von CoDeSys
provided by Festo durch den CoDeSys-Controller unterstiitzt
werden und welche Zusatzfunktionen zur Verfiigung stehen,
finden Sie in der Online-Hilfe (Stichwort “Funktions-
tibersicht”).
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1.4.1 Programmiersprachen

CoDeSys provided by Festo bietet fiinf in der IEC 61131-3
genormten Programmiersprachen an, vglEFb. 1/3. Jede
dieser Programmiersprachen hat bestimmte Eigenschaften,
die sich zur Losung bestimmter Aufgaben besonders gut

Funktionsplan (FUP)

bzw.

Freigraphischer
Funktionsplan (CFC)

Kontaktplan (KOP)

eignen.
Programmiersprachen | Art Beschreibung
Anweisungsliste (AWL) Textuelle Anweisungsliste ermoglicht es dem Programmierer die
Programmier- | Arbeitsgdnge von Steuerungsaufgaben mit einfachen
sprache Anweisungen zu beschreiben. Der Sprachaufbau er-
laubt es, komplexe Aufgaben effizient zu l6sen.
Strukturierter Text (ST) Der Strukturierte Text kommt den fiir den PC genutz-
ten Programmiersprachen wie Pascal und C am néch-
sten. Er besteht aus einer Reihe von Anweisungen, die
wie in Hochsprachen bedingt (“IF..THEN..ELSE”) oder
in Schleifen (WHILE..DO) ausgefiihrt werden kénnen.
Ablaufsprache (AS) Grafische Ermoglicht die Programmierung von Schrittketten und
Programmier- | eignet sich daher zur Strukturierung und Gliederung
sprache von Projekten. Die Ablaufsprache beschreibt mit Uber-

gangsbedingungen (Transitionen) und Verbindungen
die zeitliche Abfolge der verschiedenen Schritte inner-
halb des Programms.

Der Funktionsplan arbeitet mit einer Liste von Netz-
werken, wobei jedes Netzwerk eine Struktur enthalt,
die jeweils einen logischen bzw. arithmetischen
Ausdruck, den Aufruf eines Funktionsblocks, einen
Sprung oder eine Return-Anweisung darstellt.

Zusatzlich gibt es auf Basis des Funktionsplans den
freigraphischen Funktionsplan (CFC), bei dem die
Elemente frei platziert und Riickkopplungen direkt
eingefiigt werden kdnnen.

Der Kontaktplan wurde aus dem Stromlaufplan
entwickelt. Die Darstellung eines KOP-Programmes ist
daher der Darstellung eines Stromlaufplans dhnlich —
bezogen auf die Darstellung logischer Verkniipfungen.

Tab. 1/3: Programmiersprachen von CoDeSys provided by Festo
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1.4.2 Bibliotheken (Libraries)

Zur Erleichterung der Programmierung ermoglicht CoDeSys
provided by Festo projektunabhdngig verwendbare Objekte
wie Bausteine, Deklarationen und Visualisierungen in Biblio-
theken zu organisieren. Hierzu steht ein Bibliotheksverwalter
zur Verfigung, mit dem Sie Bibliotheken einbinden und ein-
sehen konnen.

Ausfiihrliche Beschreibungen zu den Bibliotheken und der
Programmierung finden Sie in der Online-Hilfe.

1.4.3 Parametrierung

Informationen zur Parametrierung des Gesamtsystems iiber
den CoDeSys-Controller finden Sie in der Online-Hilfe.
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1.5 Bedeutung der LED-Anzeigen

Die LEDs auf der Abdeckung signalisieren den Betriebszu-
stand des Gerdts und sind in zwei Gruppen angeordnet.

Steuerungs-LEDs
-

(siehe Abschnitt

m.z)
RUN
STOP
ERROR
P

CPX-spezifische
LEDs

PS
PL
SF
M

Bild 1/4: LED-Anzeigen des Gerdts (hier beispielhaft CPX-CEC-C1/-M1)
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1.5.1 CPX-spezifische LEDs

Im Folgenden sind die Anzeigen der CPX-spezifischen LEDs
beschrieben. Informationen zu den Steuerungs-LEDs finden
Sieim Abschnitm.z.

PS (Power System) - Elektronikversorgung

LED leuchtet

liegt an

LED (griin) Ablauf Bedeutung Fehlerbehandlung
Qs on Kein Fehler. Betriebsspan- | -
B oFF nung/Sensorversorgung

Qs on Betriebspannung/Sensor- | Unterspannung beseitigen
= | KL OFF. versorgung auBerhalb des
LED blinkt Toleranzbereichs

ol LI L
OFF.

Interne Sicherung der

Betriebsspannung/Sensor-

versorgung hat angespro-
chen

1. Kurzschluss/Uberlast modulseitig
beseitigen
2. Abhéngig von der Parametrierung
des Moduls (Modul-Parameter):
¢ Sensorversorgungsspannung
wird nach Beseitigen des Kurz-
schlusses automatisch wieder
eingeschaltet (Default)
* Power Off/On notwendig

O

LED ist dunkel

ON
OFF

Betriebsspannung/Sensor-

versorgung liegt nicht an

Betriebsspannungsanschluss der
Elektronik tiberpriifen

Tab. 1/4: Anzeigen der LED PS
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PL (Power Load) — Lastversorgung (Ausginge/Ventile)

LED leuchtet

LED (griin) Ablauf Bedeutung Fehlerbehandlung
QL oN Kein Fehler. Lastspannung -
s oFF liegt an

LED blinkt

ON
OFF.

3| |

Lastspannung an der System-

oder Zusatzeinspeisung
aufBerhalb des
Toleranzbereichs

Unterspannung beseitigen

Tab. 1/5: Anzeigen der LED PL

LED (rot)

Ablauf

SF (System Failure) — Systemfehler

Bedeutung

Fehlerbehandlung

O

LED ist dunkel

Kein Fehler

ON
OFF

ON

OFF.

O Leichter Fehler/Information
RS (Fehlerklasse 1)
LED blinkt
S ON '||'| |'||'| Fehler (Fehlerklasse 2)
_// \: OFF,
]
LED blinkt
S oN Schwerer Fehler
L OFFJ-|-|-|-|-|—|-|-|-|-|-|- (Fehlerklasse 3)
LED blinkt

siehe Beschreibung der
Fehlernummern in der
CPX-Systembeschreibung

1 * Blinken, Pausenzeit
2 * Blinken, Pausenzeit

1 Die System-Fehler-LED blinkt in Abhéngigkeit von der aufgetretenen Fehlerklasse.
Fehlerklasse 1 (leichte Fehler):
Fehlerklasse 2 (Fehler):
Fehlerklasse 3 (schwere Fehler): 3 * Blinken, Pausenzeit

Tab. 1/6: Anzeigen der LED SF

Festo P.BE-CPX-CEC-DE de 1004a
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LED (gelb)

M (Modify) - Modify/Forcen aktiv

Ablauf

Bedeutung Fehlerbehandlung

O

LED ist dunkel

ON
OFF

Forcen ist nicht aktiv -

Vs
NN
A

7\

LED blinkt

o] LI L
OFF.

Forcen ist aktiv Die Funktion Forcen ist freigegeben
(siehe CPX-Systembeschreibung,
System-Parameter Force mode;

Funktions-Nr. 4402).

Tab. 1/7: Anzeigen der LED M

1-16

Informationen zu den Steuerungs-LEDs finden Sie im
Abschnitm.z.
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2. Installation

2.1 Allgemeine Hinweise zur Installation

A

J

Festo P.BE-CPX-CEC-DE de 1004a

Warnung
Verletzungsgefahr durch elektrischen Strom.

e Schalten Sie vor der Demontage oder Montage von CPX-
Modulen immer die Spannungsversorgung ab.

Vorsicht
Der CoDeSys-Controller enthalt elektrostatisch gefahrdete
Bauelemente.

e Beriihren Sie deshalb keine Bauelemente.

¢ Beachten Sie die Handhabungsvorschriften fiir elektro-
statisch gefdhrdete Bauelemente.

Hinweis

Priifen Sie im Rahmen Ihres NOT-AUS-Konzepts, welche
MaBnahmen fiir Ihre Maschine/Anlage erforderlich sind,
um das System im NOT-AUS-Fall in einen sicheren Zustand
zu versetzen (z. B. Abschaltung von Energiequellen;
Lastspannungsversorgung, Druckluft usw.).

Informationen zur Montage des CPX-Terminals finden Sie in
der CPX-Systembeschreibung Typ P.BE-CPX-SYS-....
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2.2 Demontage und Montage

2.2.1 Demontage

CPX-CEC/

CPX-CEC-...
Verkettungsblock
Stromschienen
Schrauben

Das Gerat ist in einem Verkettungshlock des CPX-Terminals
montiert (sieh@ild 2/1).

Demontieren Sie das Gerat wie folgt:

1. Losen Sie die 4 Schrauben des Gerdts mit einem TORX-
Schraubendreher Grof3e T10.

2. Ziehen Sie das Gerdt vorsichtig und ohne zu verkanten
von den Stromschienen des Verkettungsblocks ab.

Bild 2/1: Demontage/Montage des Gerats (hier beispielhaft CPX-CEC-C1/-M1)
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2.2.2 Montage

-

Festo P.BE-CPX-CEC-DE de 1004a

Hinweis
Montieren Sie das Gerét an die linke Endposition des CPX-
Terminals (Position 0).

Montieren Sie das Gerat wie folgt:

1. Prifen Sie die Dichtung und die Dichtflachen.

2. Setzen Sie das Gerdt in den Verkettungsblock ein. Achten
Sie darauf, dass die entsprechenden Nuten mit den Klem-
men zur Kontaktierung auf der Unterseite des Geréts liber
den Stromschienen liegen.

3. Driicken Sie das Gerét vorsichtig und ohne zu verkanten
bis zum Anschlag in den Verkettungsblock.

4. Setzen Sie die Schrauben so an, dass die vorgefurchten
Gewindegadnge genutzt werden. Drehen Sie die Schrau-
ben von Hand ein.

5. Ziehen Sie die Schrauben mit einem TORX-Schrauben-
dreher GroBe T10 mit 0,9 ... 1,1 Nm an.
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2.3 Anschluss- und Anzeigeelemente

O
L1
O
O ©
Status-LEDs DIL-Schalter 1
RUN/STOP-Drehschalter @ DIL-Schalter 2
Ethernet-Schnittstelle Anschluss fiir Handheld Typ CPX-MMI

(10/100BaseT, RJ45)

CPX-CEC-C1/-M1:
CANopen-Schnittstelle
(Stecker, 9-polig, Sub-D)
CPX-CEC:
RS232-Schnittstelle
(Buchse, 9-polig, Sub-D)

Bild 2/2: Anschluss- und Anzeigeelemente (hier beispielhaft CPX-CEC-C1/-M1)
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2.4 Einstellen der Schalter des CoDeSys-Controller

2.4.1 RUN/STOP-Drehschalter

-

Hinweis

Lassen Sie den RUN/STOP-Drehschalter wiahrend der
Installation auf Position “0” (STOP) stehen.

Die Schalterstellung des RUN/STOP-Drehschalters wird mit
vier internen digitalen Eingdngen an die Steuerung weiterge-
geben und kann dort ausgewertet werden.

Drehschalter Einstellung Bedeutung
0 STOP
CoDeSys-Controller gestoppt
Die LED STOP leuchtet gelb
1...F RUN

CoDeSys-Controller gestartet
Die LED RUN leuchtet griin

Tab. 2/1: Schalterstellungen des RUN/STOP-Drehschalters

Festo P.BE-CPX-CEC-DE de 1004a
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2.4.2 DIL-Schalter

Um Einstellungen vornehmen zu kénnen, miissen die DIL-
Schalter zuganglich sein:

¢ Demontieren Sie ggf. die Abdeckung bzw. einen
IP65/IP67-Stecker von der Sub-D-Schnittstelle.

DIL-Schalter 1

DIL-Schalter 1 ist reserviert. Lassen Sie die beiden
Schalterelemente des DIL-Schalter 1 auf OFF stehen.

CPX-CEC/CPX-CEC-... DIL-Schalter 1

reserviert ON DIL 1.1: OFF
H H DIL 1.2: OFF
1 2

Tab. 2/2: Einstellen des DIL-Schalter 1
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DIL-Schalter 2

Beim CPX-CEC-C1/-M1 kdnnen Sie die CAN-Bus Terminierung
(120 Q) ein- bzw. ausschalten.

CPX-CEC-C1/-M1 DIL-Schalter 2

Terminierung ausgeschaltet ON DIL 2.1: OFF
u u DIL 2.2: OFF
1 2

Terminierung eingeschaltet ON DIL2.1: ON
ﬂ H DIL 2.2: OFF
1 2

Alle weiteren Schalterstellungen sind reserviert.

Beim CPX-CEC hat der DIL-Schalter 2 keine Funktion.

Tab. 2/3: Einstellen des DIL-Schalter 2
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2.5 Ethernet-Schnittstelle

Die Ethernet-Schnittstelle ermdglicht den Anschluss eines
Programmiergerdts, eines PCs oder Bediengerats Typ FED an
den CoDeSys-Controller.

Die Ethernet-Schnittstelle ist als RJ45-Buchse ausgefiihrt.

Buchse Pin Signal Erlduterung
1 TD+ Sendedaten+
2 TD- Sendedaten—
3 RD+ Empfangsdaten+
4 n.c. nicht angeschlossen
5 n.c. nicht angeschlossen
6 RD- Empfangsdaten—
7 n.c. nicht angeschlossen
8 n.c. nicht angeschlossen
Gehduse Schirm Schirm

Tab. 2/4: Pinbelegung der Ethernet-Schnittstelle

Wird die Ethernet-Schnittstelle nicht genutzt, verschliefen
Sie diese mit einem Deckel Typ AK-RJ45. So erreichen Sie die
Schutzart IP65/1P67.

2.5.1 Ethernet-Kabel

Verwenden Sie als Anschlusskabel:

Kabelspezifikation Geschirmtes flexibles Ethernet-Rundkabel der Kategorie 5
Max. AuBBendurchmesser: 5,4 mm
Aderndurchmesser: 0,89 ... 1,0 mm AWG24-26
Konfektionierung: Crimpzange an RJ45
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Installation
Hinweis
) Wird das CPX-Terminal beweglich in eine Maschine mon-
tiert, muss das Ethernetkabel auf dem beweglichen Teil
der Maschine mit einer Zugentlastung versehen werden.
Netzwerk-Verbindung Fiir die Verbindung lhres CoDeSys-Controllers mit einem

Netzwerk oder PC benétigen Sie ein Patch- oder Crossover-
kabel. Die Schnittstelle erkennt automatisch, welches Kabel
angeschlossen ist und schaltet die Signale automatisch um.

Hinweis
) Verwenden Sie den RJ-45-Stecker von Festo, um die
Schutzart IP65/1P67 sicherzustellen:

— Typ FBS-RJ45-8-GS
Beachten Sie die Montageanleitung des Steckers.

Bild 2/3: RJ-45 Stecker Typ FBS-R)45-8-GS
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2.6 Kommunikations-Schnittstellen

2.6.1 CANopen-Schnittstelle (CPX-CEC-C1/-M1)

Am CPX-CEC-C1/-M1 steht eine CANopen Schnittstelle zum
Anschluss von CAN-Bus-Slaves zur Verfiigung.

Die CANopen-Schnittstelle ist als 9-poliger Sub-D-Stecker

ausgefiihrt.
Stecker Pin Signal Interne Erlduterung
Kontaktierung
1 n.c. nicht angeschlossen
2 CAN_L CAN Low
3 CAN_GND CAN Ground
4 n.c. nicht angeschlossen
5 CAN_SHLD J Verbindung zur Funktionserde (FE) 2
6 CAN_GND CAN Ground (optional) V)
7 CAN_H 1 [] CAN High
8 n.c. T nicht angeschlossen
9 n.c. nicht angeschlossen
Gehduse Das Gehause des Steckers ist an FE 2
(Stecker) FE = anzubinden.

1 Wird ein Motorcontroller mit externer Spannungsversorgung angeschlossen,
so darf CAN Ground (optional), Pin 6, am CPX-CEC-C1/-M1 nicht verwendet werden.
2) FE: Funktionserde

Tab. 2/5: Pinbelegung der CANopen-Schnittstelle

Die angeschlossenen CAN-Bus-Slaves werden (iber die
CANopen-Schnittstelle nicht mit Spannung versorgt.
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Anschlieffen des CAN-Bus

CAN-Busleitung

9 Hinweis )

Bei fehlerhafter Installation und hohen Ubertragungsraten
konnen Dateniibertragungsfehler durch Signalreflexionen
und Signaldéljjpfungen auftreten.

Ursachen fiir Ubertragungsfehler konnen sein:
— fehlender oder falscher Abschlusswiderstand
— fehlerhafter Schirmanschluss

— Abzweigungen

— grof3e Entfernungen

— ungeeignete Leitungen.

Verwenden Sie als CAN-Busleitung eine verdrillte, geschirmte
4-Drahtleitung. Uber die CAN-Busleitung erfolgt die Kommu-
nikation des CoDeSys-Controllers mit den Antriebsreglern.

Bei Einsatz des CAN-Bussteckers von Festo ist ein Leitungs-
durchmesser von 5 ... 8 oder 7 ... 10 mm zuldssig.

9 Hinweis
Wird das CPX-Terminal beweglich in eine Maschine mon-
tiert, so muss die CAN-Busleitung auf dem beweglichen
Teil der Maschine mit einer Zugentlastung versehen wer-
den. Beachten Sie auch entsprechende Vorschriften in der
EN 60204 Teil 1.
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2-14

Anschluss mit CAN-Busstecker von Festo

Hinweis
¢ Verwenden Sie Schutzkappen bzw. Blindstopfen, um
ungenutzte Anschliisse zu verschlieBen.

So erreichen Sie die Schutzart IP65/1P67.

e Beachten Sie die Montageanleitung des CAN-Busstek-
kers. Drehen Sie die beiden Befestigungsschrauben erst
handfest und dann mit max. 0,4 Nm fest!

Mit dem CAN-Busstecker von Festo Typ FBS-SUB-9-BU-
2x5POL-B schlie3en Sie den CPX-CEC-C1 komfortabel an den
CAN-Bus an. Sie kdnnen den Stecker vom Knoten trennen,
ohne die Busleitung zu unterbrechen (T-TAP-Funktion).

Hinweis

Der Klemmbiigel im CAN-Busstecker von Festo ist intern
nur kapazitiv mit dem Metallgehduse der Sub-D-Buchse
verbunden. Damit wird verhindert, dass Ausgleichsstrome
iber den Schirm der CAN-Busleitung ﬂiefien@ild 2/4).

¢ Klemmen Sie den Schirm des CAN-Busleitung unter den
Klemmbiigel im CAN-Busstecker.

Festo P.BE-CPX-CEC-DE de 1004a



2. Installation

Klappdeckel mit

Sichtfenster

Klemmbiigel
fur Schirm-
anschluss D

Schutzkappe
falls Anschluss

ungenutzt I ——
T 1
L
weiterfiihrend I
(ouT) @
CAN-Bus [ — T — fioil by il
ankommend (IN) 1
U — U
[6] SUB-D-Buchsen-
stecker D
1) kapazitiv 6]
verbunden

Bild 2/4: CAN-Busstecker von Festo, Typ FBS-SUB-9-BU-2x5POL-B
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Weitere Anschlussmoglichkeiten fiir den CAN-Bus
mit Adaptern

Vorsicht
» Beachten Sie die Polung beim Anschlieen der CAN-
Busschnittstelle.

e SchlieBen Sie den Schirm an.

Fiir den CAN-Bus gibt es weitere Anschlussmdoglichkeiten mit
Adaptern, die Sie separat bei Festo bestellen konnen. Diese
Adapter und weiteres Zubehor finden Sie unter:

= www.festo.com/catalogue

— M12-Adapter 5-polig (Schutzart IP65),
Typ FBA-2-M12-5POL

— Schraubklemmen-Adapter 5-polig (Schutzart IP20)
Typ FBA-1-SL-5POL
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2.6.2 RS232-Schnittstelle (CPX-CEC)

Die RS232-Schnittstelle ermdglicht den Anschluss eines Be-
diengeréats Typ FED oder von Fremdgerdten an den CPX-CEC.

Bei Verwendung von Fremdgerdten muss die Datenkommuni-
kation vom Anwender programmiert werden.

Buchse Pin Signal Erlduterung
1 n.c. nicht angeschlossen
2 RxD Empfangsdaten
3 TxD Sendedaten
4 n.c. nicht angeschlossen
5 GND Datenbezugspotential
6 n.c. nicht angeschlossen
7 n.c. nicht angeschlossen
8 n.c. nicht angeschlossen
9 n.c. nicht angeschlossen
Schirm Schirm Verbindung zur Funktionserde

Tab. 2/6: Pinbelegung der RS232-Schnittstelle (CPX-CEC)

Festo P.BE-CPX-CEC-DE de 1004a
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2. Installation

2.7 Anschluss eines Bediengerats Typ FED

2-18

Das Bediengerat Typ FED ist ein Display zum Bedienen und
Beobachten von Automatisierungs-Aufgaben in der
Feldebene.

e Beachten Sie bei der Montage des Gerdts die beiliegende
Anwenderdokumentation.

© Q]
G o
o <}
Q o
[ <
=l o

Bild 2/5: CPX-Terminal mit CPX-CEC-C1 und Bediengerat Typ
FED inkl. optionale Ethernet-Schnittstelle

SchlieRRen Sie ein Bediengerat Typ FED mit Ethernet-Schnitt-
stelle am CoDeSys-Controller mit einem Ethernetkabel an.
Beim CPX-CEC kann der Anschluss auch tber die
RS232-Schnittstelle erfolgen.
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2.8 Anschluss eines Handheld Typ CPX-MMI

Festo P.BE-CPX-CEC-DE de 1004a

Die 5-polige M12-Buchse dient zum Anschluss eines CPX-
MMI zur schnellen Vorab-Inbetriebnahme, Diagnose oder
Parametrierung.

:4

ool
®
=
7 @° B
eERe @@
[® g ©ly
% @ @;@:@\ ' v N
@ o @ q
o [¢]
[®) o) o @ B ¢ o
°| et dee L@ IG |ttt i 9]

Bild 2/6: CPX-Terminal mit Handheld Typ CPX-MMI|

Die Verbindung zum CPX-MMI wird wahrend eines Programm-
downloads unterbrochen, wenn {iber die Software CoDeSys
provided by Festo Parameter gedndert wurden. Dies gewdhr-
leistet die Konsistenz der angezeigten Daten.

Verwenden Sie zum Anschluss des CPX-MMI ausschlieBlich
folgende Originalkabel (= www.festo.com/catalogue):

Typ Kabelldnge in [m]
KV-M12-M12-3,5 3,5
KV-M12-M12-1,5 1,5

Tab. 2/7: Anschlusskabel fur Handheld Typ CPX-MMI

Weitere Informationen zur Parametrierung tiber CPX-MMI
finden Sie im AbschnitE.S.Z.

Allgemeine Informationen zum CPX-MMI finden Sie in der in
der Beschreibung P.BE-CPX-MMI-1-...
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2.9 Sicherstellen der Schutzart IP65/1P67

VerschlieBen Sie zur Sicherstellung der Schutzart IP65/1P67
ungenutzte Buchsen und den Schalter mit entsprechenden

Deckeln:
Anschluss/ Anschluss Abdeckung D
Schalter IP65/1P67 IP65/1P67
Ethernet, R)45 Stecker Abdeckung 2)
Typ FBS-RJ45-8-GS Typ AK-RJ45
Sub-D (CANopen/ | Stecker Typ Sichtdeckel 2
RS232) und FBS-SUB-9-BU- Typ AK-SUB-9/15-B
DIL-Schalter 2X5POL-B
Service-Schnitt- Anschlusskabel und Schutzkappe 2
stelle, M12 -stecker des CPX-MMI | Typ ISK-M12
Drehschalter - Abdeckung 2
Typ AK-RJ45

1 wenn Anschluss ungenutzt
2) im Lieferumfang enthalten

Tab. 2/8: Anschliisse und Abdeckungen fiir Schutzart
IP65/1P67
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3. Inbetriebnahme

3.1 Voraussetzungen fiir die Inbetriebnahme

A

3.2 Erste Schritte

Festo P.BE-CPX-CEC-DE de 1004a

Vorsicht
Verletzungsgefahr durch ungewollte Bewegungen der
angeschlossenen Aktorik.

» Testen Sie Projekte und Programme zundchst ohne
aktive Aktorik und ohne Druckluft.

1. Installieren Sie die Programmierumgebung CoDeSys
provided by Festo auf einem PC, auf dem Sie die Inbe-
triebnahme, Konfiguration und Programmierung durch-
fihren.

Eine ausfiihrliche Installationsanleitung finden Sie auf der
beiliegenden CD-ROM. Beachten Sie dazu die Hinweise auf
der Hiille der CD-ROM.

2. Verbinden Sie den PC mit dem CoDeSys-Controller.

Die Inbetriebnahme in den folgenden Kapiteln ist beispielhaft
fir den CPX-CEC-C1 bzw. -M1 als CANopen Master
beschrieben. Weitere Informationen zur Inbetriebnahme der
Varianten CPX-CEC-M1 mit SoftMotion und CPX-CEC finden
Sie in der Online-Hilfe.

1. Starten Sie CoDeSys provided by Festo.
2. Legen Sie ein neues Projekt an.

1. Wabhlen Sie das Zielsystem aus.

2. Andern Sie ggf. die Einstellungen fiir das Zielsystem.
3. Legen Sie den Programmbaustein “PLC_PRG” an.

e Wahlen Sie die Sprache des Bausteins aus, z.B. AWL.
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3. Inbetriebnahme

4, Wechseln Sie im “Object Organizer” zu den
“Ressourcen”.

5. Offnen Sie die “Steuerungskonfiguration”.

6. Wibhlen Sie ggf. den Rootknoten aus.

7. Offnen Sie das Register “Netzwerkkonfiguration”.

8. Fiihren Sie die Funktion “Suche im Netzwerk” aus.

9. Wahlen Sie den gewiinschten CoDeSys-Controller aus.
10. Fiihren Sie die Funktion “Als aktive PLC setzen* aus.

11. Sichern Sie das Projekt.
Sie kdnnen sich nun ggf. in die Steuerung einloggen.

Rk

a
£ Hexswitch AT %IB0 Ej Elnstellungenl Modul #0  Netzwerkkonfiguriation |Systsmpa|amslel| D\agnuse-Sps\chel-E|nstel|ungenI

- () [OModules[FIX]

Gerdtename ‘ IP Adresse ‘ Gerdtetyp ‘ MAC Adresse | Seriennummer |
> 16DINAR] L CEC_007 182168.2.50 CPRCECCT 00.0EFOHOE:T... @BOBITD
CACPCCECCT 152168252 CRXCECCT ODOEFOAOT. SBOADTIR

Suche im Netzwerk I Verbindung hinzufiigen | Einstellungen andern Al aktive PLC selzen

TSPYersion:  1.26 24.04.2010 01:32.07

K1 LILI

Bild 3/1: Netzwerkkonfiguration am Beispiel des CPX-CEC-C1
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3. Inbetriebnahme

3.3 Konfiguration der CPX-Module

CPX-CEG i’
£ Hesswitch AT %IE

fll steuerungskonfiguration _ EI|£|

Basizparameter I

Ausfiihrliche Informationen zur Konfiguration der
CPX-Module finden Sie in der Online-Hilfe.

Nachdem Sie im Abschnitf3.2 ein neues Projekt angelegt und
den gewiinschten CoDeSys-Controller ausgewahlt haben,
setzen Sie nun die Inbetriebnahme mit der Konfiguration der
CPX-Module fort.

1. Klicken Sie im Fenster “Steuerungskonfiguration” auf den
Knoten links vom CPX-CEC-...

2. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Element
“lOModules[FIX]”.

AT

% Element einfiigen ® 1
Unterelement anhangen 3
Element ersetzen er: IU
Adressen berechnen
Modulkanfiguration Scannen
Modul exportieren. ..
Modul importieren.. . 3 IzMBB
Ausschneiden Skrg+ ar I
Kopieren Strg+C
Einfiigen Skrg+y
Laschen Entf:

K1 LILI

Bild 3/2: Konfiguration der CPX-Module

Festo P.BE-CPX-CEC-DE de 1004a

Nun haben Sie die Moglichkeit die Modulkonfiguration
automatisch oder manuell durchzufiihren.
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3. Inbetriebnahme

[l steverungskonfiguration
B e CPY-CEC ﬂ
- &2 Hexswitch AT %IE
B & 10Module s[F ]

....... W BAIVAR]

ol

K1

Automatische Modulkonfiguration

e Fiihren Sie die Funktion [Modulkonfiguration scannen]
aus, wenn Sie die Modulkonfiguration automatisch
durchfiihren wollen.

Die E/A-Module eines CPI-Moduls werden von der automati-
schen Modulkonfiguration nicht erfasst. Fiihren Sie in diesem
Fall eine manuelle Modulkonfiguration durch (siehe ndchster
Abschnitt) oder fithren Sie die Funktion “Scan” im Register
“CP-Module” aus.

0]
Basisparameterl Modul #1 I Parameterl |dle-Mode  CP-Module |
b odul | Tvp -
=203 Strang 1
] <leers
1 <leer
2 <leery
3 <leers
S]] Strang 2 =
1] <leer:
1 <leer:
2 <leer>
3 <leers
=] Strang 3
I= ] Slase LI
Scan

Bild 3/3: Register “CP-Module”
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3. Inbetriebnahme

Festo P.BE-CPX-CEC-DE de 1004a

Manuelle Modulkonfiguration

e Wahlen Sie [Unterelement anhdngen] aus, wenn Sie die
Modulkonfiguration manuell durchfiihren wollen.

Hangen Sie die CPX-Module in der physikalischen Reihen-
folge im CPX-Terminal von links nach rechts an. Die Module
werden in der Baumstruktur jeweils unten eingefiigt. Der
CoDeSys-Controller sitzt im CPX-Terminal ganz links auf
Position 0.

e Wihlen Sie aus der Liste der CPX-Module das CPX-Modul
rechts vom CPX-CEC-...

e Wiederholen Sie [Unterelement anhdngen] bis Sie alle
CPX-Module ausgewdhlt haben.

Die Adressierung der Ein- und Ausgdnge erfolgt automatisch
(voreingestellt im Auslieferungszustand des Gerats). Fiir je-
des Modul werden mindestens 4 Bytes Ein- oder Ausgange
reserviert. Der Drehschalter des CPX-CEC-C1 belegt zum
Beispiel nur 4 Bit Eingdnge, es werden aber 4 Bytes reser-
viert. Alternativ dazu kénnen Sie die Ein- und Ausgédnge auch
manuell adressieren. Informationen dazu finden Sie in der
Online-Hilfe.

3. Sichern Sie das Projekt.
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3. Inbetriebnahme

3.4 Konfiguration der CANopen-Slaves

3-8

Setzen Sie nun die Inbetriebnahme mit der Konfiguration der
CANopen-Slaves fort.

Die Adressierung der Ein- und Ausgange erfolgt automatisch.
Fiir jeden CANopen-Slave werden mindestens 4 Bytes Ein-
oder Ausgdnge reserviert.

Die Ein- und Ausgangsadressen der CANopen-Slaves werden
an die Ein- und Ausgangsadressen der CPX-Module ange-
hangt. Wenn die Option “Adressen automatisch” ausgewahlt
ist, fiihrt eine Anderung der Konfiguration der CPX-Module zu
einer Anderung der Adressbelegung der CANopen-Slaves.

1. Klicken Sie im Fenster “Steuerungskonfiguration” mit der
rechten Maustaste auf den Rootknoten des
CoDeSys-Controllers.

2. Wabhlen Sie im Meniipunkt [Unterelement anhdngen] die
Option [CANopen-Master].
Der [CANopen-Master] erscheint in der Steuerungskonfi-
guration nach den [IOModules].

3. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf
[CANopenMaster[VAR]].

4, Wahlen Sie [Unterelement anhdngen].
5. Wahlen Sie einen CANopen-Slave aus.

6. Wiederholen Sie die Schritte 3 bis 5 bis Sie alle
CANopen-Slaves ausgewdhlt haben.

Ausfiihrliche Informationen zur Konfiguration der
CANopen-Slaves finden Sie in der Online-Hilfe sowie in der
Datei “CANopen for 3S Runtime Systems V2_...pdf” im
Installationsverzeichnis von CoDeSys provided by Festo.
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3.5 Parametrierung des CPX-Terminals

Das CPX-Terminal wird mit voreingestellten Parametern aus-
geliefert. Bei Bedarf konnen Sie das Verhalten des CPX-Termi-
nals sowie einzelner Module und Kandle durch Parametrieren
individuell einstellen.

Zwischen folgenden Parametrierungen wird unterschieden:

— System-Parameter, z. B.: Ausschalten von Stérungsmel-
dungen, Einstellen von Reaktionszeiten, usw.

— Modul-Parameter (modul- und kanalspezifisch), z. B.:
Uberwachungen, Einstellungen fiir den Fehlerfall,
Einstellungen fiir das Forcen.

— Diagnosespeicher-Parameter.

Detaillierte Angaben zu den Parametern und Daten sowie
Grundlagen zur Parametrierung des CPX-Terminals finden Sie
in der CPX-Systembeschreibung Typ P.BE-CPX-SYS-...

Detaillierte Angaben zu den Modulparametern finden Sie in
der Anwenderdokumentation der jeweiligen Module.

Folgende Moglichkeiten der Parametrierung stehen zur
Verfligung:

Parametrierung iiber ... | Beschreibung Eigenschaften
Steuerungskonfigurationin | Zugriff auf alle Parameter — Komfortable Parametrierung tiber PC
CoDeSys : logout des CPX-Terminals — Parametrierung ist im Projekt gespei-

chert, d. h. die Parameter bleiben
nach Power OFF/ON bestehen

Handheld Typ CPX-MMI

Parametrierung erfolgt iber | — Parametrierungist nur lokalim
menigefiihrte Eingaben mit CPX-Terminal gespeichert und geht
dem Handheld bei Power OFF/ON verloren

Tab. 3/1: Méoglichkeiten der Parametrierung
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3.5.1

3-10

Parametrierung tiber Steuerungskonfiguration in CoDeSys

Detaillierte Informationen zur Parametrierung finden Sie in
der Online-Hilfe.

Mit der Steuerungskonfiguration lasst sich das CPX-Terminal
komfortabel parametrieren. Die Parametrierung ldsst sich
vornehmen fiir:

— die Soll-Konfiguration (logout): Parameter werden durch
Laden des Projekts tibertragen.

Nach Offnen des entsprechenden Dialogs kénnen Sie die
jeweiligen Parameter einsehen und andern.

Im Online-Modus lassen sich die Parameter nicht dndern.

Im Folgenden ist die Parametrierung beispielhaft fiir den
Rootknoten beschrieben:

e Klicken Sie in der “Steuerungskonfiguration” auf das
Symbol fiir den CPX-CEC.

Einstellungen

¢ Stellen Sie ggf. folgende Parameter im Register
“Einstellungen” ein:

=
B N CPX-CEC ii
5 lexemitch AT %8 " | Mocui 0| | | Disgnose-Speicher€ 4 | »

B @ 10Modules[Fi
< CPIMAR]
o HAHIVAR] {dressen automatischi ~

Adressiiberschneidungen prifen i

Kenfigurationsdateien im Projekt speichem: [~

K| JLI

Bild 3/4: Register “Einstellungen”
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Modul #0

Im Register “Modul #0” erhalten Sie folgende Informationen
zum CoDeSys-Controller:

1ol
Modu 80 | | | Diagnese SpeicherE 4 | *
Bl (9 10Modules(FlX] CEC / CEC-C1 - CoDeSys Steueung
Bl 5 CPINAR]
o OPINAR] Code: 213[$D5) |
B K 4AHIVAR] Eingange: keine
Busgangs: keine
Beschieibung: CoDeSys Embedded Conlroller
Die CPXLEC Firmwvare verwendet Open Source-S oftware, die der
Version 2 der "GHU Beneral Public License” unterlet,
Disarcsepeice | ASHIML sbsoechian. | | BN GPL Infamstion [ Ubet ]
KN ﬂ_l

Bild 3/5: Register “Modul #0”

Netzwerkkonfiguration (logout)

e Suchen Sie die Steuerung, fiir die Sie das neue CoDeSys-
Projekt erstellen wollen im Register
“Netzwerkkonfiguration”:

A Steuerungskonfiguration

EE

Bl ICPX-CEC i E_ii -
& Hexswitch AT %180 Einstelungen | Modul #0 | | oi icher Eir |
@ IFX Gedlenane | IPAdesse | Geraleyp [ MACAdiesse | Sedenmunmer |
S 16DINAR) . CEC_007 192168250 CPXCECCI O0OEFO0B0Y... 8B0BOIZD
SOCPKCECCI 192168252 CPXCECCI  ODOEFO.0AQT.. 98040118
I
5 | w Einstelngen énds Al aktive PLC setzen
TSPVersion:  1.26.24.04.201001:3307
KIN| d_‘

Bild 3/6: Register “Netzwerkkonfiguration”
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Systemparameter

¢ Stellen Sie die Systemparameter im Register

“Systemparameter” ein:

| Modul 0|

e @100
B @ | Patameter | ent

Bl & CPIVAR]

Inaktiv
Al
ki
ki
ki
ki
gespeitt

- i AAHIVAR]

nalnges Prozessdatenformat  Intel Format

Ausgénge zuiiickselzen

Voreinsteling

KiN| ﬂd

Bild 3/7: Register “Systemparameter”

Diagnose-Speicher-Einstellungen

e Stellen Sie die folgenden Parameter im Register

“Diagnose-Speicher-Einstellungen”ein:

ff Steuerungskonfiguration

B &GiCPH-CEC

&« Hexswnmﬂ%mj

=lolx

Einstellungen | Modul #0 |

| Disgn

i

s

hlemummenm-Filter
oL/ analFilter

Tl
B & 10 1 Parameter et I
5 CPIAR] (=] Einirage remanent bei Power ON AR =l

S JA-IVAR] un/Stap-Filter 1

die letzten 40 Eintrage speichemn
Inaktiv

Inaktiv

definierte FN nicht aufzeichnen
Inaktiv

0

0

5

Vorsinslelung

Bild 3/8: Register “Diagnose-Speicher-Einstellungen”
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3.5.2 Parametrierung {iber das Handheld Typ CPX-MMI

Festo P.BE-CPX-CEC-DE de 1004a

Die Parameter des CPX-Terminals konnen tiber ein
angeschlossenes Handheld Typ CPX-MMI gelesen und
verdandert werden.

Ubernahme der Parametrierung in die CPX-Module

Hinweis

e Parametrierungen tiber CPX-MMI sind nur lokal im CPX-
Terminal gespeichert und gehen bei Power OFF/ON ver-
loren.

¢ Die Verbindung zum CPX-MMI wird wahrend eines Pro-
grammdownloads unterbrochen, wenn tber die Soft-
ware CoDeSys provided by Festo Parameter gedndert
wurden.

e Vom CPX-MMI und Festo_CPX.lib gednderte Parameter
werden nur dann beim Projektdownload tiberschrieben,
wenn im CoDeSys-Projekt auch Parameteranderungen
vorgenommen wurden.

Weitere Informationen zur Parametrierung tiber CPX-MMI
finden Sie in der Beschreibung P.BE-CPX-MMI-1-...
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3.6 Forcen

A

Forcen von Eingangen mit
Handheld Typ CPX-MMI

Forcen von Ausgangen mit
Handheld Typ CPX-MMI

3-14

Durch Forcen kénnen Sie Eingangs- und Ausgangssignale
erzwingen. Tatsachlich anliegende Eingangssignale oder
Zustandsdnderungen per Programm werden ignoriert und
durch die Force-Werte ersetzt.

Warnung

Hohe Beschleunigungskrafte der angeschlossenen Aktorik!
Ungewollte Bewegungen der Aktorik konnen Kollisionen
mit schweren Verletzungen verursachen.

e Gehen Sie beim Forcen sehr gewissenhaft vor, um
ungewollte Bewegungen der Aktorik zu vermeiden.

o Stellen Sie sicher, dass keine Personen in den Einfluss-
bereich der Antriebe sowie anderer angeschlossener
Aktoren gelangen.

Das Forcen eines Eingangs andert das Eingangssignal selbst
nicht und kann auch nicht an der entsprechenden Zustands-
LED beobachtet werden. Der logische Zustand des Eingangs
andert sich intern und ist ggf. programmtechnisch wirksam.
Der erzwungene Eingangszustand wird in das Prozessabbild
der Eingdnge tibernommen. Daher zeigt die Online-Anzeige
in CoDeSys provided by Festo das erzwungene Eingangssi-
gnal an.

Das Forcen eines Ausgangs dndert das tatsachliche Aus-
gangssignal und kann an der entsprechenden Zustands-LED
beobachtet werden. Das erzwungene Ausgangssignal wird
jedoch nicht in das Prozessabbild der Ausgange libernom-
men. Die Online-Anzeige in CoDeSys provided by Festo zeigt
nicht das erzwungene, physikalische Ausgangssignal, son-
dern den Zustand aus dem Prozessabbild an.
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Festo P.BE-CPX-CEC-DE de 1004a

Hinweis

Die Online-Anzeige in CoDeSys provided by Festo zeigt
immer den im Prozessabbild giiltigen Signalzustand an.
Beachten Sie beim Forcen mit dem Handheld Typ CPX-MMI
folgendes:

— Erzwungene Eingangszustdnde werden ins Prozessab-
bild ibernommen und daher von der Steuerung erkannt.
Sie sind in der Online-Anzeige sichtbar.

— Erzwungene Ausgangszustdnde werden nicht ins
Prozessabbild tibernommen und daher nicht von der
Steuerung erkannt. Daher werden sie nicht in der
Online-Anzeige dargestellt.

Sie haben verschiedene Moglichkeiten Eingangs- oder

A

usgangssignale voriibergehend zu beeinflussen, z. B. zu

Testzwecken:

Forcen tiber das Handheld Typ CPX-MMI

Forcen mit der Online-Anzeige in CoDeSys provided by
Festo.

Weitere Informationen zum Forcen finden Sie in der

C

PX-Systembeschreibung Typ P.BE-CPX-SYS-... und in der

Online-Hilfe.

Wenn mehrere Funktionen gleichzeitig aktiv sind, gilt
folgendes:

Force-Signale haben generell hochste Prioritat

Forcen tiber das Handheld hat héhere Prioritat als Forcen
mit der Online-Anzeige.
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4.1 Allgemeines Fehlerverhalten des CoDeSys-Controllers

A

Festo P.BE-CPX-CEC-DE de 1004a

Warnung

Wenn ein Fehler auftritt, stoppt die Steuerung nicht,

sondern setzt die Programmbearbeitung fort. Ungewollte

Bewegungen der Aktorik konnen so zu Kollisionen mit

schweren Verletzungen fiihren.

¢ Nehmen Sie Fehlerbehandlungsmechanismen fiir alle
Fehlerkategorien in das Anwenderprogramm auf.

» Stellen Sie sicher, dass keine Personen in den Einfluss-
bereich der Antriebe sowie anderer angeschlossener
Aktoren gelangen.

Der CoDeSys-Controller stellt folgende Fehlerbehandlungs-
mechanismen in Anwenderprogrammen zur Verfiigung:

— Systemereignis CPX_system_fault
— Kanal-/Moduldiagnose in den Merkerworten

— Bausteinunterstiitzung in der Festo_CPX.lib

Ausfiihrliche Informationen zur Fehlerbehandlung in
Anwenderprogrammen finden Sie in der Online-Hilfe.
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Diagnose iiber ...

Fiir den CoDeSys-Controller stehen lhnen folgende Diagnose-
moglichkeiten zur Verfiigung:

Vorteile

Beschreibung

Status-LEDs

Schnelle Fehlererkennung
vor Ort

— Steuerungs-LEDs siehe Abschnitt?).2.
— CPX-spezifische LEDs siehe Absc niﬂS.

Handheld Typ CPX-MMI

Schnelle Fehlererkennung
vor Ort

siehe CPX-Systembeschreibung

Steuerungskonfiguration

Online-Diagnose ohne
Programmieraufwand

siehe Online-Hilfe

Anwenderprogramm

Detaillierte Diagnoseaus-

wertung:

— Systemereignis
CPX_system_fault

— Kanal-/Moduldiagnose
in den Merkerworten

— Bausteinunterstiitzung
in der Festo_CPX.lib

siehe Online-Hilfe

Tab. 4/1: Diagnosemdglichkeiten des CoDeSys-Controllers
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4. Diagnose

4.2

Diagnose iiber Steuerungs-LEDs

RUN - SPS Status: gestartet

Die Steuerungs-LEDs haben folgende Bedeutung:

LED (griin) Ablauf Zustand Fehlernummer | Fehlerbehandlung
S ON Ii SPS-Programm gestartet - -
B OFF. (RUN/STOP-Schalter steht
LED leuchtet auf Position “1 ... F”)
ON SPS-Programm gestoppt - e RUN/STOP-Schal-
O OFF-I— (RUN/STOP-Schalter steht ter auf Position
LED ist dunkel auf Position “0”) “1...F” stellen
Tab. 4/2: Anzeigen der LED RUN
STOP - SPS Status gestoppt
LED (gelb) Ablauf Zustand Fehlernummer | Fehlerbehandlung
S ON Ii SPS-Programm gestoppt - -
B OFF. (RUN/STOP-Schalter steht

LED leuchtet

auf Position “0”)

O

LED ist dunkel

ON
OFF

SPS-Programm gestartet
(RUN/STOP-Schalter steht
auf Position “1 ... F”)

e RUN/STOP-Schal-
ter auf Position
“0” stellen

Tab. 4/3: Anzeigen der LED STOP

Festo P.BE-CPX-CEC-DE de 1004a
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ERROR - Laufzeitfehler SPS

LED (rot) Ablauf Zustand Fehlernummer | Fehlerbehandlung
S OoN SPS-Programmfehler CPX-Fehler « Fehlercode iiber
@< OFF. Handheld oder

! CoDeSys pbF

LED leuchtet auslesen

O gm Kein Fehler - -

LED ist dunkel

Tab. 4/4: Anzeigen der LED ERROR

TP - Ethernet-Verbindung: Link/Traffic
LED (griin) Ablauf Zustand Fehlernummer | Fehlerbehandlung

~/ o\

MY OoN Ethernet-Verbindung ok - -
pUN OFF. &

A

LED leuchtet

My Datentransfer aktiv (LED - -
~, - ON
= | KL OFF |.| blinkt unregelmaBig)
LED blinkt
ON Ethernet-Verbindung zum | - e Priifen
O OFF-l— Parametrierungs-PC nicht —der Verbindung
LED ist dunkel ok —der IP-Adresse

Tab. 4/5: Anzeigen der LED TP
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4.3 Weitere Diagnosemaglichkeiten

Festo P.BE-CPX-CEC-DE de 1004a

Weitere Informationen zur Diagnose {iber die Steuerungskon-
figuration in CoDeSys provided by Festo und tiber Anwender-
programme finden Sie in der Online-Hilfe.

Weitere Hinweise zur Diagnose bei SoftMotion (CPX-CEC-M1)
finden Sie in der Online-Hilfe.
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A. Technischer Anhang

A.1  Technische Daten

CPX-CEC/CPX-CEC-...

Allgemeine Technische Daten zum CPX-Terminal

Siehe CPX-Systembeschreibung:
— Beschreibung P.BE-CPX-SYS-...

Gesamtzahl Achsen

- CPX-CEC-C1 31

— CPX-CEC-M1 31 (empfohlen: max. 8)

CPU Daten Prozessor 400 MHz, 32 MB RAM, 32 MB Flash
Konfigurations-Unterstiitzung CoDeSys

Parametrierung CoDeSys

Programmiersoftware

CoDeSys provided by Festo

Programmiersprache

nach IEC 61131-3
KOP, AWL, ST, FUP, AS, zusatzlich CFC

Programmspeicher

4 MB Anwenderprogramm

Protokoll

CoDeSys Level 2, EasylP, Modbus TCP, TCP/IP

Geratespezifische Diagnose

— Kanal- und modulorientierte Diagnose
— Unterspannung/KurzschlussModule
- Diagnose-Speicher

Zusiétzliche Funktionen
CPX-CEC/CPX-CEC-...

Diagnose Funktionen

— CPX-CEC-C1 Motion Funktionen fiir elektrische Antriebe

— CPX-CEC-M1 SoftMotion Funktionen fiir elektrische Antriebe
— CPX-CEC KommunikationsfunktionRS232

Baudrate 10/100 Bit/s nach IEEE802.3 (10BaseT)

bzw. 802.3u (100BaseTx)

Bearbeitungszeit

ca. 200 ps/1k Anweisung

LED-Anzeige busspezifisch

TP: Ethernet-Verbindung:Link/Traffic

Festo P.BE-CPX-CEC-DE de 1004a
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CPX-CEC/CPX-CEC-...

LED-Anzeige produktspezifisch RUN: SPS Status: gestartet
STOP: SPS Status: gestoppt
ERR: Laufzeitfehler SPS
PS: Elektronikversorgung,

Sensorversorgung

PL: Lastversorgung
SF: Systemfehler
M: Modify/Forcen aktiv

Feldbus-Schnittstelle (CPX-CEC-C1/-M1)

- Art CAN-Bus

— Anschlusstechnik Stecker, Sub-D, 9-polig

- Ubertragungsrate CPX-CEC-C1 125, 250, 500, 800, 1000 kBit/s
(iiber Software einstellbar)

- Ubertragungsrate CPX-CEC-M1 125, 250, 500, 1000 kBit/s
(iiber Software einstellbar)

— Galvanische Trennung Ja

Datenschnittstelle (CPX-CEC)

- Art RS232-Schnittstelle

— Anschlusstechnik Buchse, Sub-D, 9-polig

- Dateniibertragungsgeschwindigkeit 9,6 ... 230,4 kBit/s

— Galvanische Trennung Ja

Ethernet

— Anzahl 1

— Anschlussstecker RJ45, Buchse, 8-polig

- Dateniibertragungsgeschwindigkeit 10/100 MBit/s

— Unterstiitzte Protokolle TCP/IP, EasyIP, Modbus TCP
Schutzart IP65/1P67

nur in Verbindung mit Steckern und Abdeckungen
in Schutzart IP65/1P67

Nennbetriebsspannung 24VDC
Lastspannung

— ohne Pneumatik 18...30VDC

— mit Pneumatik Typ Midi/Maxi 21,6 ...26,4VDC
- mit Pneumatik Typ CPA 20,4 ...26,4VDC
— mit Pneumatik Typ MPA 18...30VDC

Eigenstromaufnahme
- beiNennbetriebsspannung typ. 85 mA
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CPX-CEC/CPX-CEC-...

Netzausfalliiberbriickung 10ms
Lagertemperatur -20...+70°C
Umgebungstemperatur -5...+50°C

Relative Luftfeuchtigkeit

95 %, nicht kondensierend

Produktgewicht

155¢g

Abmessungen BxLxH

50 mm x 107 mm x 55 mm

Festo P.BE-CPX-CEC-DE de 1004a
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A
AbKUrzungen ... ..ot e e XIID
Anschluss- und Anzeigeelemente ................... 2-
B
Bediengerdt Typ FED .....ooiiiinniiiniiiinann. 2-1@
Benutzerhinweise.......cooviiin i I)D
Bestimmungsgemafie Verwendung ................... \D
Betriebsarten ...... .. i 1-@
C
CAN-Bus
Anschlielen ....... ... i, 2-13712-1
Leitung o e e Elz-l
Terminierung . .ov it it it e e 2-
CoDeSys provided by Festo .................... XIDl-D
CPX-MMI e e e e e 2-1D
D
Demontage ......cooiiiii i e e e e 2-
Diagnose . .o v it e A-D
F
Firmware . ... o XD
Forcen ... o 3-1D
Front End Display (FED) .......coviiiieinnin.... 2-1@
H
Handheld Typ CPX-MMI .. ..o 2-1D



B. Stichwortverzeichnis

B-4

|
Inbetriebnahme ...... ... ... .. . L. 3-D
Installation ....... ... i 2-
K
Kabel
Ethernet ... ... .. i 2-1
Handheld Typ CPX-MMI .. ..o, 2-1
Konfiguration
CANopen-Slaves . .......oviiiiiiiiiiiineeenn. 3-
CPX-Module ... i 3-
L
LEDs
CPX-spezifische .......ccoiiiiiiniiiiiiiia., 11
Steuerungs-LEDS . ... .. .. 4-
M
Montage ....ovvii i e e 2-
Motorcontroller, unterstiitzte ............. .. ... ... 1-
P
Parametrierung

tber Handheld Typ CPX-MMI . ...ttt 3-1
iber Steuerungskonfiguration .................. 3-1

Pinbelegung
CANopen-Schnittstelle .. ...t 2-1
Ethernet-Schnittstelle. ........... ...t 2-1
RS232-Schnittstelle ..., 2-1

Parametrierung CPX-Terminal ...................... 3-D
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S
Schalter
DIL-Schalter ......covviiiii .. 2-@2-
RUN/STOP-Drehschalter ..........covvvivin... 2-
Schnittstellen
CANOPEN .ottt e e e e e 2-1
Ethernet ...t i e 2-1
RS232 it e 2-1
Schutzart IP65/IP67 ..ot 2-2(D
SIVICE vttt i e e e VIID
SOftMOtION .ottt i e 1-
Bedeutung .......coviiiiiiiii i i Xl
Diagnose .« vtt i e 4-
Inbetriebnahme . ...... . o i 3-
Systemparameter ...t i 3-1E|
T
TechnischeDaten ......coviiiiiiii ittt A-E
yA
ZilgIUPPE vttt e VIID
ZUDENOr o e e 2-1@
Zugentlastung ....... .. i i 2-1t|
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